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Siewierz, 20 listopada 2010r.

Komunikat komisji
oceniajacej referaty zgtoszone na IX Forum Inzynierskie ProCAXx,
sesja plakatowa, 19 i 20 XI 2010

skitad Komisiji:

dr inz. Wiodzimierz ADAMSKI, PZL Mielec A Sikorsky Company, ProCAXx;
prof. Jan DUDA, PK W. Mech., ProCAx;

dr inz. Jacek JANISZEWSKI, WAT, W. Mechtroniki, ProCAX;

mgr inz. Krzysztof JANUS, MECHANIK;

prof. Jerzy POKOJSKI, PW SIMR, ProCAXx, przewodniczacy;

prof. Wojciech SKARKA, Pol. Slaska, ProCAXx;

mgr inz. Kamil SYBILSKI, WAT, ProCAXx, sekretarz

dr inz. Marek WYLEZOL, Pol. Slaska, ProCAXx;

Po przedstawieni (przez Autorow/ Wspétautorow), na sesjach plakatowych 19 i 20 Xl 2010r., zgtoszonych
PLAKATOW Komisja w sktadzie jw. podjeta nastepujace decyzje o ich publikacji w miesieczniku
MECHANIK.

Nr. Osoba .
PLAKATU referujaca LR L%
WYLEZOL Ergonomiczny uchwyt kuli fokciowej jako przyktad
1 1 str. L .
Marek synergii réznych metod modelowania
ADAMSKI art. Zasady stosowania i pracy z systemami CAD/CAM
2 Wiodzimierz 11/2010 | w swiatowym przemysle lotniczym
8 KRZYSIAK 1 str Budowa i konstrukcja nowego zespotu czyszczacego
Zbigniew ’ ) g P y aceg
POBOZNIAK Integracja syste,mu CAD/CAM Catia z baza qanych MS
5 1 str. Access uchwytéw obrobkowych za pomocg interfejsu
Janusz
API
6 KUBICA Marek 1 str Mf)ldeloyvanle |.an|ma01a humanoida w przestrzeni
tréjwymiarowej
7 Tréjwymiarowy, animowany model Testera T-11
KUBICA Marek 1 str. wykorzystywanego do badan tribologicznych weztow
tarcia trzpien-tarcza i kulka-tarcza
8 BARANOWSKI 1 str Dynamiczna analiza odpowiedzi elementéw uktadu
Pawet ’ zawieszenia obcigzonego impulsowo
9 MAZURKIEWICZ
1 str. Numeryczny model hamulca tarczowego
tukasz
10 SYBILSKI Kamil 1str Analiza numeryczna uderzenia pocisku z g%QV\{lcq
kumulacyjng w pancerz wykonany z katownikéw




Analiza numeryczna dziatania uktadu ttoka gazowego

1 PLATEK Pawet Al z suwadtem w karabinku podstawowym modutowego
wyrézniony | systemu broni strzeleckiej
kalibru 5,56 mm
Badania ergonomii makiety karabinka standardowego
19 PLATEK Pawet A3 kal. 5,56 mm wykonanych z wykorzystaniem metody
FDM techniki szybkiego prototypowania
12 NOWQSI.ELSKl A1 Carden-Loyd MkVI protoplasta TKS
Zbigniew wyrdzniony
Wykorzystanie zaawansowanych metod wirtualnego
13 PRUS tukasz 1 str. prototypowania i autogenerowania w projektowaniu
alternatywnej spawanej wersji uktadu wydechowego
14 KRAJEWSKI A Rekonstrukcja mostu napedowego ciggnika
Rafat artyleryjskiego C2P
19 NOWQSI.ELSKI Al TheTank Museum Bovington 2009 r.
Zbigniew
KRAJEWSKI A Zastosowanie inzynierii odwrotnej do opracowania
17 Rafat dokumentacii cyfrowej czesci pojazdéw zabytkowych
NOWOSIELSKI A Odbudowa czesci pojazdow zabytkowych
18 Zbigniew z wykorzystaniem tradycyjnych technik inzynierskich
Odbudowa czesci pojazdéw zabytkowych
16 SZPONDER Piotr 1 str. z wykorzystaniem technik modelatorskich oraz narzedzi
CAD
Inzynieria odwrotna, w oparciu o dokumentacje
20 KRUPA Krzysztof 1str fotograficzng z wykorzystaniem robota jako obrabiarki
21 DANIELCZYK Wykorzystanie koncepcji superelementu
. 1 str. o . .
Piotr w optymalizacji konstrukcji z belek azurowych
Wspétrzednosciowa technika pomiarowa
22 GRAZKA Michat 1str. | w badaniach dynamicznych wtasciwosci materiatow
metoda Taylora
Budowa bolidu klasy Formula Student z wykorzystaniem
23 . A5 zaawansowanych systemow wspierajacych rozwdj
PAWLAK Andrzej wyrézniony | produktu (CAD/CAE, Project Menagement, Rapid
Prototyping)
24 GEBARSKA Anna 1 str. ScanBright wysoka precyzja i rozdzielczo$¢ pomiaru
26 SEUZALEK 1 str. Wizualizacja trybéw pracy testera T-05
Grzegorz
27 WROBEL . . .
1 str. Numeryczne modele elementéw pompy nurnikowej
Ireneusz
Modelowanie wptywu oddziatywania fali cisnienia
PANOWICZ A2 pochodzacej od wybuchu miny lub IED na cztowieka
28 Robert wyrézniony | znajdujacego sie w lekko opancerzonym transporterze
kotowym
29 SEOTA Adam 1str Programowanie w systen’]ie Delmia |.rlo.botc’>w .
przemystowych dla zadan paletyzacji i spawania
30 Procedura tworzenia modelu stanowiska w systemie
StOTA Adam 1 str. Delmia w celu weryfikacji algorytmu generowania
skoordynowanych ruchéw robotéw
Wykorzystanie systeméw CAD w projektowaniu narzedzi
CHORMANSKA sciernych oraz weryfikacja poprawnosci funkcjonowania
31 Mariola 1str stanowiska badawczego do realizacji precyzyjnej obrébki

materiatéw ceramicznych




SZCZESNIAK

Analiza numeryczna procesu wygniatania nieréwnosci

32 Michat 1str tréjkatnych na powierzchni watkéw stalowych
Zastosowanie robota przemystowego do obrébki
33 MUSIAL Woijciech 1 str. trudnoobrabialnych stopow lotniczych, ze szczeg6lnym
uwzglednieniem powierzchni krzywoliniowych
KORDOWSKA Wykorzystgme systemu 3D CAD/QAM (MTS) do o
34 Marta 1 str. opracowania proceséw technologicznych na obrabiarki
i centra obrobkowe CNC
Wykorzystanie systeméw wirtualnych do opracowania
35 BARAN Jan 1 str. stanowiska badawcze oraz urzadzenia szlifierskiego do
obrébki duzych otworéw
37 WITKOWSKI 1 str Projekt koncepcyjny urzadzenia do termoformowania
Szymon ’ tworzyw sztucznych
38 BARNAT Wiestaw A2 Nl’Jmeryczne badanie wptywu dna pojazdu na impuls
wyrozniony | clsnienia
- BARNAT Wiestaw 1 str. Analiza numeryczna uderzenia odtamkiem w ptyte
warstwowg,
SIEMIASZKO !_apronjaw - Laboratorllum prOJe,ktowanle_l .matler.|a’row
41 . 1 str. i szybkiego wytwarzania wyrobéw — mozliwosci
Dariusz . .
i zastosowania
42 ROSIENK.IEWICZ A6 Drukarka 3D RepRap
Maria wyrézniony
Modelowanie i symulacja ruchu robota bojowego
43 CADER Maciej 1 str. z zastosowaniem zaawansowanego oprogramowania
CAE -MD ADAMS
SIECZKOWSKI Symulacja formovyama usz,czelk| W|e|okrawled2|owej
44 1 str. w potgczeniu kotnierzowo $rubowym —dobor
Radostaw . .
optymalnego przekroju poprzecznego rdzenia
MAGDZIAK Pomiar pomer;chm swlobodnych n.a.l obrablar.ce CNC
45 1 str. przy uwzglednieniu zmian geometrii narzedzia
Marek .
skrawajacego
Al Zastosowanie modelowania matematycznego
46 PISULA Jadwiga o i srodowiska CAD w projektowaniu przekfadni
wyrdzniony .
stozkowych
47 SOBOLEWSKI Symulacja nacinania uzebienia két stozkowych
- A4 . .
Barttomiej w srodowisku Inventor 2010
48 LIS Rafat 1 str. Od modelu CAD do sterowania robotami frezujgcymi
49 ZUK Pawel 1str Zastosow?me |lnzyn|er|.| odwrgtnej w wariantowaniu
konstrukcji lemieszy mieszalnikowych
50 : art. . .
ZUK Pawet 11/2010 Szybki start w drukarki 3D
o1 KADZIE.LAWA 1 str. Zastosowanie modelowania autogenerujacego
Damian
52 . Zastosowanie metod szybkiego prototypowania do
SIEMINSKI . . ; .
1 str. wykonania dyszy Venturiego do badan w odpieniaczach
Przemystaw
akwarystycznych
53 PORSZEWSKI 1 str Opracowanie symulatora robota frezujgcego MOTOMAN
Pawet ’ UP50N z wykorzystaniem systemu Roboris Eureka
54 SIEMINSKI Frezowan.|e. qupyv .l.<o’r pr,zek’radm .stozkowych
Przemvstaw 1 str. o krzywoliniowej linii zebéw na uniwersalnych
y obrabiarkach CNC
55 PANOWICZ 1 str Wstepne modelowanie oddziatywania fali cisnienia na
Robert ’ potsferyczny element kompozytowy o zmiennej grubosci
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57 WARECKI Rafat 1str Symulagg 9brob!<| stozkowych kot zebatych o kotowo
-tukowej linii zebow

Mechanizmy zarzadzajace gromadzeniem,

OLEKSINSKI 1str przechowywaniem i wykorzystywaniem wiedzy
59 Konrad ’ w aplikacjach wspomagajacych procesy sktadowania
wiedzy projektowe;j
60 Projektowanie proces6w i systeméw wytwarzania
DUDA Jan Vst 1\ srodowisku PLM DELMIA
62 JEK[;E':;%IK 1 str. Model napedu innowacyjnego wdzka inwalidzkiego

Oznaczenia: A1 do A6 — referaty wyrdznione, do publikacji w MECHANIKU o objetosci ponad
standardowej /do uzgodnienia z red. JANUSEM/

Uwaga:

Autorzy przygotowujg 2 wersje artykutu:

A/ do MECHANIKA wq podanych wczesniej wytycznych

Nazwisko i imie oraz tytut naukowy Autora;

Miejsce pracy, uczelnia, wydziat;

Tel. kontaktowy

Adres e-mail

Tekst — Word (najlepiej Arial 12 pkt.)

llustracje — osobne pliki graficzne - najlepiej *jpg. *tif. *pdf. o rozdzielczosci 300 dpi.
Nie wktadac¢ ilustracji do tekstu!!!

W tekscie nalezy umiesci¢ powotania na ilustracje (rys. , tabl.) oraz literature.
Dotaczy¢ wykaz podpiséw pod rys. i tabl.

Bibliografia (maks. 7 pozycji) z ostatnich pieciu lat w uktadzie:

Imig Nazwisko: tytut publikaciji, miejsce wydania, rok wydania, wydawca,

(moga by¢ takze odnosniki do www).

Tytut i streszczenie (ok. 300 znakdw) w jezyku polskim i angielskim.

W przypadku publikacji z Forum ProCAx zakwalifikowany artykut zajmuje

w Mechaniku jedna strone, tj. okoto 6 000 znakow (ze spacjami) samego tekstu.
Jedna ilustracja o wymiarach szer. 8,5 cm i wys. 7 cm wraz z podpisem zajmuje
0k.1000 znakow.

Tak wiec artykut zawierajacy np. 2 ilustracje powinien mie¢ maks. 4 000 znakow.
W razie watpliwosci pomoca stuzy: Red. Krzysztof JANUS

kti@neostrada.pl mechanik@wa.onet.pl tel. /22/ 827 16 37, kom. 608 592 706

B/ do Wirtualnej Biblioteki

publikowana na stronach ProCAx i MECHANIKA /do pobrania/
http://www.procax.org.pl/news.php oraz http://www.mechanik.media.pl

Referat Autorski wg zasad jw. z tym, ze ilustracje wstawione od tekstu, nie naktada

sie ograniczen objetosci np. ok. 18 000 znakdw, a w nagtéwku, na kazdej stronie prosze wstawi¢
czerwony napis Arial 12,

Artykut Autorski, IX Forum Inzynierskie ProCAx 2010 Sosnowiec/Siewierz

Catos¢ zapisana w formacie *pdf. Strony koniecznie ponumerowane.

Kamil SYBILSKI, Jan BIS




