
Wyspa Plakatowa Stowarzyszenia  ProCAx

III Międzynarodowe Targi WIRTOTECHNOLOGIA 2010 
17-19 listopada 2010, Sosnowiec, www.wirtotechnologia.pl
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Powyższy plakat w postaci elektronicznej można pobrać 

ze strony: www.procax.org.pl lub www.mechanik.media.pl

Najlepsze prace zostaną opublikowane w formie papierowej 

jako typowe artykuły w miesięczniku Mechanik nr 1 i 2/2011

Autorzy prac pokazanych na plakatach zaprezentują szerzej swoje

dokonania podczas prezentacji na „IX Forum Inżynierskim ProCAx”,

dnia 20 listopada 2010 r. w hotelu PRESTIGE, ul. 11-ego Listopada 17

w Siewierzu, 25 km od Sosnowca. Więcej na www.procax.org.pl

Wszystkich chętnych zapraszamy!

GENEROWANIE SKOORDYNOWANYCH TRAJEKTORII ROBOTÓW

Import 
danych

Wstawianie 
urządzeń

Montaż 
chwytaków

Definiowanie 
zadań

Definiowanie 
„tagów”

Weryfikacja 
działania

MODEL STANOWISKA W SYSTEMIE DELMIA

Autorzy: Adam Słota

e-mail: slota@mech.pk.edu.pl
Politechnika Krakowska, Instytut Technologii Maszyn i Automatyzacji Produkcji

Procedura tworzenia modelu stanowiska w systemie Delmia w celu weryfikacji 
algorytmu generowania skoordynowanych ruchów robotów


