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Plakat w postaci elektronicznej można pobrać  
ze strony: www.procax.org.pl 

 
Najlepsze prace zostaną opublikowane jako typowe 
artykuły w miesięczniku Mechanik nr 2/2015 

Autorzy prac zaprezentują szerzej swoje dokonania podczas 
prezentacji w EXPO Kraków w dniach 15 i 16 października 2014 r. 
Więcej na  www.procax.org.pl 
 
Zapraszamy wszystkich zainteresowanych do prezentacji dokonań!  

Wybrane parametry geometryczne 
przekładni ślimakowej globoidalnej 

Nominalny 
osiowy zarys 
odniesienia 
narzędzia 

Przyjęty układ współrzędnych przekładni 
ślimakowej globoidalnej 

Macierze przejścia punktu P:  

Zasada modelowania ślimaka globoidalnego 

Model ślimaka globoidalnego  
wykonany w systemie CAD 

Równanie  parametryczne odcinka AB: 
wektor kierunkowy prostej przechodzącej 

przez AB [yB-yA zB-zA] 

u=0:0.5:1 - parametr 

y1=yA+(yB-yA)*u; 

z1=zA+(zB-zA)*u; 

Równanie  analityczne boku zęba 
ślimaka globoidalnego po 
wstawieniu równania 
parametrycznego odcinka AB 

Tworzenie powierzchni 
wieloprzekrojowej  boku zęba 

ślimaka globoidalnego Wygenerowane analitycznie powierzchnie 
boczne ślimaka globoidalnego  

Parametryczny opis globoidalnej linii śrubowej ślimaka 

Rozwinięcie wyrażenia: 

Tytuł plakatu:   Matematyczny model ślimaka globoidalnego na potrzeby generowania  
     modelu CAD 

Eksport danych do systemu CAD 


